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חשמלי מנוע של בלוקים דיאגרמת :1 איור

ואינטגטור, מכאני חלק חשמלי, מחלק המורכבת ,DC מנוע של בלוקים דיאגרמת מופיעה 9 באיור
קודמים. בתרגולים שמצאנו הפיזיקאלי המימוש נתון בהתאמה. וירוק כחול, באדום, המסומנים ẋe(t)
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ẋθ(t)

 =

−R/L −Kb/L 0
Km/J −f/J 0

0 1 0

xe(t)
xm(t)
xθ(t)

+

 1/L
0
0

u(t)

θ =
[
0 0 1

]  ẋe(t)
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
לונברגר משערך בסיס על המצב משוב גם נתון

u(t) = Kx̂(t) + krr(t) K = −
[
0.6875 690.4063 1125

]
˙̂x(t) = Ax̂(t) +Bu(t)− L (y(t)− Cx̂(t)) L =

 −1364
−208.65
−29.5


עבור: הסגור החוג ביצועי את בחנו .1

d1(t) = 50 · 1(t− 5) מדרגה הפרעת (א)

d2(t) = (20 + 10t)1(t− 5) ריצה הפרעת (ב)

d3(t) = sin(10t+ π/4) · 1(t) תונדת הפרעה (ג)

.d1(t), d2(t), d3(t) את שישערך הפרעות משערך תכננו .2

ההפרעות. משערך עם המערכת ביצועי את בחנו .3
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